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CONCEPTOS BASICOS
Ciencia:

Mecanica: parte de la fisica que es-
tudia el movimiento de los cuerpos.
Mecanica clasica: estudia los cuer-
pos macroscépicos que se mueven a
velocidades miles de veces inferio-
res aladelaluz (300,000 km/s).
Estatica: estudia el equilibrio de los
sistemas de fuerzas.

Dinamica: se ocupa del movimiento
de los cuerpos.

Cinematica: el movimiento de los
cuerpos sin atender las causas que
lo producen.

Cinética: relaciona el movimiento
con las causas que lo producen.

Mecanica y Matematicas:

Cuerpo: porcion limitada de mate-
ria. Conjunto denso de particulas.
Materia: lo que ocupa un lugar en el
espacio.

Cuerpo rigido: sus particulas man-
tienen distancia fija entre si.
Particula: Cantidad infinitamente
pequefia de materia, carente de di-
mensiones.

Movimiento: cambio de posicion.
Razon: Numero de veces que cabe
una unidad en otra.

Derivada: La derivada de una fun-
cion respecto a una variable es la ra-
zon del incremento de la funcién
respecto a la variable, cuando ésta
tiende a cero.

Estudiando el movimiento de una
particula

Posicion: lugar que ocupa una par-
ticula.

Desplazamiento: es el cambio de
posicion de una particula en movi-
miento (no toma en cuenta la tra-
yectoria).

Velocidad lineal media: es la ra-
zOn del desplazamiento al tiempo.
Velocidad o velocidad lineal: es
la razén del desplazamiento al
tiempo, cuando éste es infinitamen-
te pequeno.

Aceleracion lineal media: es la ra-
zOon del cambio de la velocidad al
tiempo.

Aceleracion lineal: es la razon del
cambio de la velocidad al tiempo,
cuando éste es infinitamente pe-
queno.

Estudiando el movimiento de una
recta

Direccion: el angulo que la recta en
estudio forma con otra recta conoci-
da.

Desviacion angular : es el cambio
de direccion que tiene una recta al
moverse; diferencia entre dos direc-
ciones, inicial y final, de una recta.
Velocidad angular media: Es la ra-
zon de la desviacion al tiempo.
Velocidad angular: es la razén de
la desviacién al tiempo, cuando este
es infinitamente pequefio.
Aceleracion angular media: Es la
razon del cambio de la velocidad an-
gular al tiempo.

Aceleracion angular: Es la razén
del cambio de la velocidad angular al
tiempo cuando éste es infinitamente
pequenio.

CINEMATICA Y DINAMICA. SEMESTRE 2014-2. FI-UNAM



[INTRODUCCION. CONCEPTOS BASICOS] n

TABLA RESUMEN
.~ Concepto  Expresién  Caracteristicas
Posicion 7
Desplazamiento AT
Velocidad lineal media U, = A7 /At
e Velocidad v =dr/dt Todos tienen
E’ Aceleracion lineal media am = AV/At magnitud y
% Aceleracion a=dv/dt direccion.
A Magnitud: /atz + a,?
Direccién: 0 =tan'a,/a,
Tangencial a, = dv/dt = 6p
Normal a. =v2/p=0%
Direccién 0
Desplazamiento AG
8 | Velocidad angular media 0, = AG/At Todos _tienen
S : " - magnitud y
2 Velocidad angular 6 = do/dt sentido.
Aceleracion angular media g, = Aé/At
Aceleracion angular 6= do /dt
i
i: v=20p

LEYES DE NEWTON
Primera ley de Newton (de la inercia)

“Todo cuerpo persevera en su estado de reposo o de movimiento rectilineo
uniforme, a menos de quesea obligado por fuerzas externas a cambiar ese estado”.

Tercera ley de Newton (de la accion y la reaccion)

“Para toda accién hay siempre una reaccion igual y contraria: o bien, las acciones
mutuas de dos cuerpos son siempre iguales y de sentido contrario”

CINEMATICA Y DINAMICA. SEMESTRE 2014-2. FI-UNAM



